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Ⅰ. 조종실 외부Ⅰ. 조종실 외부

-최신인체공학디자인으로설계된조종실 74dB(A)

-유럽및미국기준에의한낙하테스트통과

-조종실상부보호장치

-대형전면유리 –최적작업시야확보

-전면, 후면및상부와이퍼기본장착
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Ⅰ. 조종실 내부Ⅰ. 조종실 내부
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-시선집중형계기판 (1)

-간편하고인체공학적인조종장치 (2)

-충분한조종공간확보 (3)

-중앙경고장치 (4)

-가변조종석, 스티어링휠및팔걸이 (5)
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Ⅰ. 조종실 콘트롤Ⅰ. 조종실 콘트롤

중앙경고 장치

경고등

스위치

손목 보호대

작업콘트롤레버

-안락하고편리한운전장치

-높은작업성 제공
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Ⅰ. 조종실 운전대및조종석Ⅰ. 조종실 운전대및조종석

-운전대및조종석을운전자체형에따라조절가능
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Ⅰ. 조종실 엔진지시계Ⅰ. 조종실 엔진지시계

-그래픽출력

-엔진상태, 작업시간, 냉각수온도/압력및기어체결상태지시

-운전자관리모드
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Ⅰ. 조종실 작업하중 및 붐 길이/각도 지시계Ⅰ. 조종실 작업하중 및 붐 길이/각도 지시계

단계적점등

-지시항목

작업하중및붐길이/각도지시등부하상태지시

-지시방법

디지털및음향

-오류발견시

작업자동차단
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Ⅰ. 조종실 냉∙ 난방기Ⅰ. 조종실 냉∙ 난방기

-쾌적한작업공간을제공하는전자동냉∙ 난방기장착

-온도/풍량/풍향조절장치

-간편한필터스크린교체
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Ⅱ. 콘트롤시스템 Can Bus 시스템Ⅱ. 콘트롤시스템 Can Bus 시스템

- Can Bus 시스템

엔진, 트랜스미션, 유압장치및안전제어장치모니터기능

- IQAN 지시계

작업하중, 작업위치, 작업상태및트위스트록작동상태지시

-엔진지시계

엔진상태, 작업시간, 냉각수온도/압력및기어체결상태지시

정비관리모드



 

2004-12-29/XXⅩⅢ-135-34

Ⅱ. 콘트롤시스템 GSM 무선 통신 시스템Ⅱ. 콘트롤시스템 GSM 무선 통신 시스템

-장비에내장된모뎀으로무선통신가능

- Can Bus 시스템, IQAN 지시계및엔진지시계내장 정보전송
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Ⅱ. 콘트롤시스템 안전제어 장치Ⅱ. 콘트롤시스템 안전제어 장치

길이센서

각도 센서

작업 하중 및붐 길이/각도 지시계

무게 센서

프린터 (선택 사양)
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3. Power, Drive and Steering

Ⅲ. 주행시스템 엔진Ⅲ. 주행시스템 엔진
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-저회전고토크엔진

-전자제어에의한최적출력제공

-엔진실속방지장치

-유압장치연계작동

-공회전시조향장치자동보호
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Ⅲ. 주행시스템 트랜스미션Ⅲ. 주행시스템 트랜스미션

-무단전자변속 Dana Clark TE27 트랜스미션

-최적기어비율자동산정

-변속보호장치내장

-자체 진단 기능 내장

특수목적을 위한 주문 제작형

Eprom 장착 가능
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Ⅲ. 주행시스템 구동축Ⅲ. 주행시스템 구동축

- Kessler 연동작동/이중감속구동축

-중량물 작업용강판구조및본체/구동축클램핑

-브레이크유압장치및냉각장치별도장착

-습식브레이크
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Ⅲ. 주행시스템 제동장치Ⅲ. 주행시스템 제동장치

브레이크 자동 체결

중립 기어 선택

4초후캘리퍼핸드브레이크자동체결

-제동장치

감속브레이크/주차브레이크

-제동장치독립설계

브레이크유압장치및 냉각장치장착

-습식브레이크

무정비브레이크 (첨가제필요)

제동효과 25% 증대
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Ⅲ. 주행시스템 조향축Ⅲ. 주행시스템 조향축

- Kessler 연동작동조향축

-메카니칼스토퍼

실린더안전행정거리확보

실린더헤드마모방지

조향장치충격보호

-고정조향링크암

정교한조향제공

타이어접촉마모및허브측면응력발생방지
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Ⅳ. 차체구조 본체Ⅳ. 차체구조 본체

-유한요소법을이용하여제작된일체형구조

-작업피로도최소화구조

-최대부하, 최대붐확장, 최대속도및급제동상태등

60,000여작업조건을조합한다양한시뮬레이션실시

붐단면 230x900mm
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Ⅳ. 차체구조 붐지지대Ⅳ. 차체구조 붐지지대

-유한요소법적용

-충분한측면지지력확보

-곡선구조/상부비틀림방지바에의한응력분산및최적후방작업시야제공
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Ⅳ. 차체구조 리프트실린더 지지대Ⅳ. 차체구조 리프트실린더 지지대

-유한요소법적용

-비틀림방지바에응력분산구조

-댐핑밸브에의한토크변화량제어

-리프트실린더각도, 적용유압및속도변화에대한유연한반응

타리치 스태커 대비 높은 내구성을 지닌 베어링 장착 구조
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Ⅳ. 차체구조 붐Ⅳ. 차체구조 붐

2703mm 1R5H 9’6”

-유한요소법적용

-독창적인무결점설계에의한내구성증대

-고장력Weldox 700 (내부붐), 50C (외부붐) 철판사용

-대형붐지지패드및대구형붐실린더장착
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Ⅳ. 차체구조 스프레더 고정 실린더Ⅳ. 차체구조 스프레더 고정 실린더

-신속하고정확한작업을위한가변토크댐핑실린더장착

-스프레더의최적작업상태지원/작업효율증대

가변토크 댐핑 지원
사이드 쉬프트 800mm
회전 280°
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Ⅳ. 차체구조 외형Ⅳ. 차체구조 외형

인체공학적 디자인

저중심 구조 차체

넓은 작업 시야 제공

최적 후방 작업 시야
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Ⅳ. 차체구조 조종실 진입 스텦Ⅳ. 차체구조 조종실 진입 스텦

-안전하고신속한조종실진입을위한광폭조종실진입스텦
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Ⅴ. 유압시스템 린데유압 시스템-Can Bus 시스템Ⅴ. 유압시스템 린데유압 시스템-Can Bus 시스템

작업기능 설정

부하 상태 계산

작업 기능 작동

주행 시스템 점검

작업 명령 전달

장비 상태 확인

장비 상태 전달

펌프 유량 제어
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Ⅴ. 유압시스템 린데유압 펌프Ⅴ. 유압시스템 린데유압 펌프

- Linde자체제작고효율가변토출형플랜져유압펌프및콘트롤장착

-작업효율및연비극대화

-타리치스태커및국내∙ 외주요중장비에서채택
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Ⅴ. 유압시스템 전자감응식 조이스틱Ⅴ. 유압시스템 전자감응식 조이스틱

-전기신호에의해콘트롤시스템으로전달

-엔진속도에최적화작동

-복합동작동시수행

-정교하고간편한조종가능

붐확장

붐 확장+인상

붐 인상
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Ⅴ. 유압시스템 조향콘트롤Ⅴ. 유압시스템 조향콘트롤

-유압신호로조향콘트롤멀티플라이어와유압시스템에전달

-멀티플라이어에 의해 유량 가변엔진속도에최적화작동

-정차시유압신호조정으로유량자동조절

멀티플라이어

유압 펌프 사판

조향축

유압 탱크
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Ⅴ. 유압시스템 붐리프트/텔레스코픽 실린더 보호Ⅴ. 유압시스템 붐리프트/텔레스코픽 실린더 보호

-안전제어장치에의한실린더스트로크감지

-실린더의최대/최소스트로크도달시 (50mm) 콘트롤시스템으로신호자동전달

-실린더내구성증대및정숙한운전가능

콘트롤 시스템

유압 펌프 사판

실리더

안전 제어 장치에서

실린더 스트로크 감지
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Ⅴ. 유압시스템 붐콘트롤 리제너레이티브Ⅴ. 유압시스템 붐콘트롤 리제너레이티브

-붐작업후회수되는작업유량의 50%를재충전/활용

유압탱크

리제너레이티브 밸브

실린더
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Ⅵ. 전기/전자시스템 Can Bus 시스템Ⅵ. 전기/전자시스템 Can Bus 시스템

-집적시스템/일체형센서 채택

-부속품의단순/소량화실현

-부속품의내구성및안정성확보
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Ⅶ. 스프레더 구분Ⅶ. 스프레더 구분

- Elme톱리프트또는콤비핸들러장착 (텔레스코픽/사이드쉬프트 800mm/회전 280°/기울기±2°)

톱 리프트 스프레더 콤비 핸들러 스프레더
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Ⅶ. 스프레더 톱리프트스프레더Ⅶ. 스프레더 톱리프트스프레더

-텔레스코픽

-사이드쉬프트 800mm/회전 280°/기울기±2°

-이중브레이크허브및최적간극확보

-일체형쇼크 밸브 장착

-링기어보호대

-최적화된붐헤드
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Ⅶ. 스프레더 트위스트록Ⅶ. 스프레더 트위스트록

기계식 표식

붐 하단

조종실 내부


